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W wyniku obrotu punktu P = (P, Py, P,), przy nieruchomym
uktadzie wspétrzednych, otrzymujemy punkt P’ = (P, Py, P,).

Obrét punktu P wokél osi z o kat «

Obrét punktu P wokét osi y o kat «
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W wyniku obrotu uktadu wspétrzednych @, przy nieruchomym
punkcie P, otrzymujemy uktad wspélrzednych @.

Przeliczenie punktu P w uktadzie @
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Przeliczenie punktu P w uktadzie D

Przeliczenie punktu P w uktadzie @
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W wyniku obrotu punktu P = (P, P, P.), przy nieruchomym ukladzie wspol#gdd§elOWALSKI
o kat ¢, wokdl osi o wektorze kierunkowym 7 = [a, b, ¢], |ri| = 1, przechodzace]

przez poczatek uktadu wspétrzednych, otrzymujemy punkt P’ = (Py, Py, P.).
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W wyniku obrotu uktadu wspétrzednych @, przy nieruchomym punkcie P, o kat ¢,
woko! osi o wektorze kierunkowym 7 = [a, b, c]®, |7i| = 1, przechodzacej przez
poczatek ukladu wspétrzednych, otrzymujemy uklad @.
Przeliczenie punktu P w ukladzie D na uklad @ jest nastepujace:
a®(1—cosp) +cosp ab(l—cosep)+csing ac(l —cosyp) —bsing ngD Pz®
ab(1 —cosp) —csing (1 —cosp) +cosp  be(l —cosg) +asing| - Py® = |p@

y
ac(1 —cosp) +bsing be(l —cosp) —asing ¢ (1 — cosp) — cosp Pz® P

z
p. P=(0,0,1)q, =1 o =90°

V2 @D’

a? ab+c ac—b 0 —@
ab—c b betal-|0] = %
ac+b bc—a c? 1 0

29 listopada 2020

kowalskimateusz.pl v1.00a



